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System Q Motion controller

Mogelijke onderwerpen:

e Uitleg van hardwarecomponenten en besturingssysteem
e Parameters en configuratie van de PLC, Motion en Servo's
e Instellen Multi-CPU functionaliteit

e Hetopzetten van een SCC-netwerk

e Joggen

e Procedure ‘nullen’

e Positioneren

e Het programmeren van de volgorde van stappen in SFC

e Real-en virtual mode



